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一、项目概况
电子工程系现有电气自动化技术、电子信息工程技术、工业机器人技术和智能医疗装备技术四个专业。实训设备主要采购智能创意生产教学工作站等设备，用于工业机器人技术和电气自动化技术专业的课程实践教学。
二、实训设备采购的必要性和可行性
电子工程系现有学生数700多人，而且数量逐年增加。目前小型化的创意生产工作站等实训设备非常缺乏，采购该设备是必要的。
新增采购的实训设备所能开展的实训项目能够满足电气自动化、工业机器人、专业ABB离线编程技术、工业机器人技术基础、工业机器人编程技术等课程的实践教学及毕业设计。设备具有智能化特点与其它同类实训设备相比，有一定的先进性。
三、建设目标及建设内容
通过采购智能创意生产教学工作站实训设备，建设智能创意生产实训室。使其具备集课程实训教学、毕业设计、创意生产及企业岗位氛围等多功能于一体的现代化实训室。
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智能创意生产实训室设备采购项目购置清单预算
	序号
	设备名称
	规格、型号（主要技术参数）
	数量
	单价
（元）
	单价来源
	金额
（元）
	存放位置

	1
	智能创意生产教学工作站
	一）、工业机器人
1)工作范围：≥580mm； 
2)有效荷重：0～3kg；
3)重复定位精度：≤0.01mm；
4)轴1运动范围：+165°~-165°，速度：≤250°/s；
5)轴2运动范围：+110°~-110°，速度：≤250°/s；
6)轴3运动范围：+70°~-90°，速度：≤250°/s；
7)轴4运动范围：+160°~-160°，速度：≤320°/s ；
8)轴5运动范围：+120°~-120°，速度：≤320°/s；
9)轴6运动范围；+400°~-400°，速度：≤420°/s；
10)机器人底座尺寸≤180×180mm； 
11)机器人高度≥700mm； 
12)机器人重量≥25kg；
13)集成信号源手腕≥10路信号；
14)集成气源手腕≥4路空气；
15)防护等级≥IP30。
二）、码垛单元
1）码垛抓手1套；
2）原料栈板工装1个，尺寸≥150*150mm；
3）码垛栈板工装1个，尺寸≥300*200mm；
三）、模拟仿真软件
1）可根据实际机器人型号进行软件内机器人选型；
2）可导入仿真数模；
3）实现机器人程序创建；
4）可实现仿真程序的运行；
5）可实现仿真程序的录像；
四）、快速定位编程软件
快速定位编程软件，具备如下功能：
编程功能：
1）实现对搬运零件的快速编程，可读取零件图纸，编程后可驱动机器人完成零件抓取、定位拍照，并根据零件的特点可选择堆垛形式，实现零件定位全自动化工作。
2)可根据零件图号，自定义命名系统作业文件，便于文件查看管理；
3)软件对机器人夹具抓手有专门的管理策略，可以根据不同零件大小创建夹具抓手，对已创建夹具夹具库存档，可供调取选用和更改，软件界面可显示夹具图形，操作直观，以实现多种规格尺寸零件件的抓取和定位；
4）软件可生成机器人运行程序，通过配合视觉软件，实现零件自动校正角度与位置，实现与目标定位位置匹配；
监控功能：
（1）实时监控生产进度；
（2）实时监控作业状态，及时发现故障和问题；
（3）设备运行记录可查询；
五）、视觉系统
1）视野大小：≤120mm*70mm；
精度≤0.15mm/pixel；
2）相机选型：分辨率≥800*600，1/3.6"靶面
3）高清工业镜头；
4)通信方式：以太网；
5)相机电源线：1条；
6)相机千兆网线1条；
7)光源控制器1个。
六）、安全防护
1）透明亚克力板防护；
七）、工控机
1)电源电压：单相220V/230V，50-60Hz；
2)显示器：≥19”TFT；
3)分辨率：≥1920*1080mm；
4)CPU：I3四代以上；
5)内存：DDR3L SODIMM，MAX 8GB ；
6)固态硬盘：≥容量120GB，读取速度500MB/s,写入速度≥500MB/s；
八）、工作台面
1）外形尺寸：≥800(L)*800(B)*750（H)mm；
2）静态负载：≥100KG；
3）材质：工业铝型材/加工件；
	4
	29万
	经销商询价、网络查询
	116万
	机电楼中XXX

	
	
	
	
	
	合计
	116万
	





